附件

第二十五届全国大学生机器人大赛ROBOTAC甘肃赛区选拔赛题目要求

第二十五届全国大学生机器人大赛ROBOTAC甘肃赛区选拔赛分为三大类共计12个赛道，竞赛题目具体要求如下：
1、ROBOTAC选拔赛赛项
（1）机器人对抗赛
赛项要求双方制作自动机器人和手动机器人各一台，比赛开始后从各自出发区出发，通过自己完成任务得分的同时可通过干扰对手避免对方得分，比赛结束后，得分高者获胜。比赛会根据队伍数量采用循环赛或小组赛的形式进行，晋级的队伍通过淘汰赛确定最终排名。
竞赛当天携带机器人，按照竞赛规则要求完成比赛内容。
（2）异型足竞速赛
异型足机器人竞速赛是红、蓝两方满足ROBOTAC规则要求的异型足机器人或仿生机器人在规定场地上的竞速对抗比赛。比赛过程中，双方的异型足机器人需要穿越障碍，撞倒放置于场地内的对方火种，并到达对方的启动区。每场比赛时间为2分钟。
竞赛当天携带机器人，按照竞赛规则要求完成比赛内容。
（3）人形功夫搏击赛
赛项要求红蓝双方各有一台双足人型机器人在场地中进行1V1对抗，以有效击打对方导致对方倒地或出界得分。
竞赛当天携带机器人，按照竞赛规则要求完成比赛内容。（4）对抗机器人方案设计赛
赛项以ROBOTAC比赛规则为依据，满足其中对于竞技机器人技术、安全、尺寸、能源等方面的要求，要求设计并展示格斗机器人、射击机器人、抛射矿石机器人及仿生足式机器人中的至少一款。参赛作品可以设计方案的形式进行评比。
（5）三维数字创意设计赛
要求参赛者基于《第二十四届全国大学生机器人大赛ROBOTAC挑战赛人形功夫搏击赛规则》（含尺寸比例），完成机器人外观设计、比赛场地场景设计及虚拟合成、动画制作等赛项任务，设计中需加入甘肃本地元素【如敦煌元素、嘉峪关城楼、雅丹地貌、丝绸之路等】。参赛者以“长城烽火”为主题，根据主办方提供的相应竞赛资源（人形机器人3D模型、比赛场地3D模型），使用iArtist软件及其他设计软件（不限制使用程度）完成以上赛项任务。
报到时按规则文件要求，将文件夹命名为“作品名+团队名称+学校名称”，以U盘的形式提交，文件内含以下内容：作品工程文件、效果视频文件、作品阐述PPT、作品海报。
2、邀请赛赛项
（1）智能服务机器人赛
赛项围绕人工智能应用和机器人技术领域，开展服务机器人的技术研究。在本届比赛中，参赛者需要完成服务机器人在餐厅环境中的自主探索、定位、导航，利用人工智能技术对订单和餐品进行识别，并利用机械臂实现精准的餐品抓取和放置。在该比赛中，学生将通过深入学习和研究服务机器人掌握人工智能视觉识别技术、ROS系统的应用，熟悉机械臂的控制和调试，以及机器人导航、感知、决策等相关技术。
竞赛当天携带机器人，按照竞赛规则要求完成比赛内容。
（2）智慧城市无人驾驶赛
赛项模拟特种智能车辆在城市执行巡逻任务，车辆不但需要自主驶过常规道路，还要根据沿途的任务元素所代表的突发事件，驶入特殊区域，并按指定方式通过。
竞赛当天携带机器人，按照竞赛规则要求完成比赛内容。
（3）人形机器人30米竞速赛
人形机器人运动员将在30米跑道上展现力量、速度与柔韧性的完美平衡;检验机器人在复杂环境中的功能性与适应性。参赛机器人需具备躯干、上肢及双足结构，身高不低于40cm。
竞赛当天携带机器人，按照竞赛规则要求完成比赛内容。
（4）创意机器人设计赛（实物）
开放式命题，鼓励采用先进的人工智能、物联网、大数据、云计算等技术设计制作创新性机器人，包括但不限于医疗健康、教育娱乐、环境保护、灾害救援、智能制造、农业自动化等领域。参赛作品必须是以实物的形态进行展示评比。
报到时按规则提交设计报告、答辩PPT等；竞赛当天携带机器人实物，按竞赛要求完成功能演示。
（5）创意机器人方案设计赛
开放式命题，鼓励采用先进的人工智能、物联网、大数据、云计算等技术设计创新性机器人，包括但不限于医疗健康、教育娱乐、环境保护、灾害救援、智能制造、农业自动化等领域。参赛作品可通过设计方案的形式进行评比。
报到时按规则提交设计三维图、设计报告、设计方案PPT等。
（6） VEX机器人竞赛
参赛队需要按照比赛规则，融合人工智能、机器人视觉、信息通讯、机械设计等工程科技，独立研发多种功能不同的智能机器人，通过协同配合，在分为自动运行和手动控制的共计2分钟赛局时间内进行激烈的团队竞技。
竞赛当天携带机器人，按照竞赛规则要求完成比赛内容。
（7）足球机器人挑战赛
足球机器人挑战赛采用4m×6m模拟足球场，需2台足球机器人现场参赛，比赛时机器人由组委会免费提供，参赛队使用iLoboke足球机器人专用软件SOM3.4.2编写程序现场运行，软件提供虚拟仿真环境，没有场地也可完成调试。
竞赛具体评分细则请登录网址：
[bookmark: _GoBack]https://jsjsfzx.lzjtu.edu.cn/info/1126/1758.htm进行下载。
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